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SCHEMAT NR 2
STOSOWANY DO OZNAKOWANIA MIEJSCA ROBOT PROWADZONYCH NA CHODNIKU

W PRZYPADKU KONIECZNOSCI ZAPEWNIENIA DOJSCIA DLA PIESZYCH DO BUDYNKOW NA ODCINKU ROBOT
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Zapenié pleszym bezpleczne przejécie w rejonie prowadzonych prac.
Umoziiwié bezpleczne dojécle do wszystiich poses| na odcinku robot.
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Pozostawi¢ dia pleszych chodnik wolny od przesziéd szerokoscl min 1,5 m
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SCHEMAT NR 1
STOSOWANY DO OZNAKOWANIA MIEJSCA ROBOT PROWADZONYCH NA CHODNIKU
W PRZYPADKU BRAKU WEJSC DO BUDYNKOW WYMADAJACYCH ZAPEWNIENIA DOJSCIA DLA PIESZYCH
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Obowi'zuje od niedzia’u
14,00-16.00 ponad 30 minut

do pi'tius w godz. 7.30 -8.301
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