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Program pracy sygnalizacji wahadiowej
Odleglo$é pomiedzy liniami warunkowego zatrzymania - 250m
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DR anG |~ Przedsigbiorstwo Inzynierii Drogowej

Jednoetka DROG-MOL Wiestaw Molik
projektowa | [-M L} | Wolnosci 84, 42-625 Pyrzowice, tel.fax: 32 264-84-84
Zamawiajacy -MZ D MIEJSKI ZARZAD DROG W BIELSKU-BIALEJ
/-------] ul. Grazyriskiego 10, 43-300 Bieisko-Blala
Tytut PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS ROBOT DLA ZADANIA:
projektu ROZBUDOWA DROGI DK 52 - UL. KRAKOWSKIEJ W BIELSKU-BIALEJ
Tytut PROJEKTOWANA ORGANIZACJA RUCHU
rysunku PROJEKT 1 - ODCINEK 2 - ETAP 3F
Projektowat ’ ! t Sprawdzal Nrrys.| Data Skala
mgr inZ. Piotr Szostek 22 05.2018 | 1:1000
Odleglto$¢ pomiedzy liniamii
warunkowego zatrzymania
50m | 60m | 100m 110m| 140m| 150m| 200m| 240m| 250m
tm1 9s 10s | 13s 14s 17s 18s 22s 26s 27s
tm2 9s 10s 13s 14s 17s 18s 22s 26s 27s
tm1, tm2 - czasy miedzyzielone
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